PRACA KONTROLNA NR 2

Zad. 1. W obwodzie pokazanym na rys. 1 obliczy¢ rozptyw pragdéw metodg oczkowa.
Dane:E1=24V;E>2=-jJ16 V;Ri=R3=4Q, Ro=4Q; wl, =8Q; (1I/wC3) = 16 Q.

Rys. 1.

Zad. 2. W obwodzie pokazanym na rys. 2 metoda potencjalow weztowych obliczy¢ rozptyw
pradow. Dane: E1 =100 V; E2=j50V; R1=R3=2Q;, Ro =4 Q; Rs = 6 Q; Xi1 = X2 =Xcs =8
Q; Xiz=Xcz3 =2 Q.
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Rys. 2.

Zad. 3. W obwodzie pokazanym na rys. 3 wyznaczy¢ napigcie zrodlowe E» tak, aby prad 13 byt
rowny zero. Zastosowac twierdzenie Thevenina.
Dane:E1 =306 %;R1=5Q, Ro=2Q; R3=6Q; Ra=4Q; Xu=5Q; Xi.=3Q.
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Rys. 3.

Zad. 4. W obwodzie pokazanym na rys. 4 wyznaczy¢ prad I3 metoda superpozycji.
Dane: E1 =10V;E>=jJ10V;R1 =5 Q; X11 = X2 =10 Q; Xc3 =5 Q.




Zad. 5. W obwodzie pokazanym na rys. 5 wyznaczy¢ prad l4 metoda Nortona.
Dane: E1 = j40 V; E2=10v2eV; J =4 A;R1= 10 Q; XL =5Q; Xc = 10 Q.
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Rys. 5.

Zad. 6. W obwodzie jak na rys. 6 obliczy¢ rozptyw pradow dowolng metoda.
Dane: e, (t)=100~/2sin (wt —90°) V ;e, (t) = 2002 sin (st +90° )V
e,(t)=100+/2sin (et —45°) V ; e, (t)=502sin (wt —90° ) V
R1=100Q; L1=Ls=Ls=Le=20mH; C2 =Cs =100 pF; » = 1000 rad/s




